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Agenda

Bezpieczenstwo pracy z zurawiami wiezowymi w XXI wieku
Kluczowe zagrozenia
Mechanizmy bezpieczenstwa
Nowoczesne systemy monitorowania
Procedury i szkolenia

Przysztosc technologii bezpieczenstwa




1. Kluczowe zagrozenia zurawi wiezowych

Warunki atmosferyczne

Awaria mechaniczna

Btedy operatora

Przecigzenie konstrukgc;ji 0
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2. Stabilnos¢ zurawia

Ograniczenie zasiegu wozka
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Wytacznik krancowy wciggarki

Przecigzenie
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3. Redundancja w systemach bezpieczenstwa

Redundancja czujnikow
Kontrola wielosystemowa

Automatyczne wytaczniki bezpieczenstwa

System

Czujnik optyczny l) pomiarowy
1

System
pomiarowy
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4. Ogranicznik momentu obcigzenia

Redundancja
Natychmiastowa identyfikacja btedow

Wysoki poziom bezpieczenstwa




5. Bezpieczne PLC
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Bezpieczne moduty
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Przysztosc systemow sterowania

*  Sway control
~  Hook Carrier

= Side-Pull Control




6. Technologie monitoringu
System Litronic — PLC

EMS (Electronic Monitoring System)

System LiDAT

LIEBHERR

\ Zalety
ﬁ Mozliwosc¢ wyswietlenia dwoch niezaleznych ekranow
Y Mozliwos¢ wyswietlenia najwazniejszych informac;ji dla
21.5 9.3 |121.0 operatora_
Korzysci
t atwa adaptacja do preferencji operatora
Zwiekszenie wydajnosci pracy zurawia
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7. Szkolenia operatorow i procedury bezpieczenstwa

Documents

Regularne szkolenia B

Procedury przedstartowe it sovices
A 4 %

Optymalizacja pracy 4 5




8. Przysztosc technologii bezpieczenstwa

loT i zdalne monitorowanie

Al i predykcja awarii

Integracja z systemami budowy

LIDAT / LITEL / LiDIAG

System informacyjny oraz system pozycjonowania zurawi,
Zdalna diagnostyka, A
Zdalna weryfikacja czasu pracy,
Praca w czasie rzeczywistym,

Dostep z poziomu przegladarki,
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Dzigkuje za uwage
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